
 

 

■ 本書特色  

1 . 本書共分為進階應用指令、類比與溫控、高速脈波與 NC 伺服定位、

工業裝置通訊、應用專題等五大篇，內容繁多，可依需要選讀。 

2 . 精心設計的範例，對於 PLC 進階指令應用能進一步詮釋。 

3 . 豐富主題。有亂數產生、計頻器、溫度程序控制、三線式 RTD 溫度感

測、真圓度量測、高樓電梯控制、工業通訊技術、Modbus 協定等等。 

4 . 本書可以幫你提高 PLC 進階技術之應用能力。 

5 . 本書適用：永宏 FBE-PLC 機型 

■ 內容簡介 

由於 PLC 朝向泛用化、小型化、分散化、整合化、開放化等方向發

展。加上它的普遍性、方便性以及高度的彈性，無疑的 PLC 已成為

世界上最能被接受的一種泛用型工業控制器之一。在 PLC 功能提昇

以及產業需求愈來愈高，本書在 FB-PLC 有很多進階功能在可程式控

制應用-基礎篇中未能表現出來，所以在進階篇當中選定五大主題：

進階指令的應用技巧、類比與溫控、NC 伺服定位、工業通訊、三大

應用專題等等，一一呈現出 FB-PLC 特色和 PLC 進階的功能。本書

適用科大電機、自動化系「可程式控制器應用」課程  
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