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發貨清單：模擬量 5路灰度感測器模組 1 個（內含杜邦線和固定銅柱一組）

產品參數：

供電電壓：DC 5V

工作電流：

信號輸出：5 路模擬量信號

探頭數量：5 組

模組尺寸：詳見上述產品描述圖片

適用範圍：智能小車機器人循跡巡線、顏色識別等用途（不可識別 LED光源顏色）

探測距離：5mm-35mm，推薦安裝高度為探頭底部離被檢測面 5mm-20mm更好。

接線要求：VCC和 GND 不得接反，電壓不得高於 5V，否則將燒毀感測器探頭或 LED燈珠。

模擬系列感測器推薦鏈接：

1 、模擬量 1路灰度感測器：單模擬量 1路灰度感測器 循光電尋線 一路光敏巡跡模組 機器人專用

2 、模擬量 3路灰度感測器： 模擬量三路灰度感測器智能小車循跡模組光電 3路顏色識別機器人賽

3、 模擬量 5路灰度感測器： 5路模擬量循跡感測器五路灰度尋智能小車黑白紅線識別光巡線模組

一、工作原理和適用領域：

每一組感測器均由一只發光二極體和一只灰度接收管組成；兩個探頭安裝在電路板同一面上，發光管發射

的光會被檢測面反射後由灰度接收管進行回收。由於光線照射到不同顏色後一部分光被顏色吸收，一部分

則被反射出去，會得到不同顏色光反射強度的變化，灰度接收管對被探測面顏色光反射的強弱不同進行採

集回收，然後輸出對應的電壓值信號（也叫做模擬信號）；得到此種信號，我們就可配合單片機編程控制，

用於顏色識別、巡線智能小車機器人等領域。

二、模擬量信號的變化和採集：

模擬量灰度感測器可對被探測面的多種任意顏色進行識別，在探測到不同顏色時，輸出不同的電壓信號（俗

稱為一種狀態值）；輸出的電壓值是隨被探測面的顏色變化而變化的，所以也就可以識別出任意顏色。使

用時需要注意的是由於它的值是受到探頭離地高度不同和被探測面顏色變化而產生變化，所以在編程時需

預先固定好感測器高度後再對各種顏色進行取值，然後將對應的值作為條件判斷進行識別控制（一般取一

定範圍的值，防止環境光干擾產生波動），可採用 Arudino的模擬 I/O口進行讀取這個值進行控制，其他

單片機則需要通過 AD引腳採集對應電壓值進行控制。

https://item.taobao.com/item.htm?spm=a2126o.success.result.1.2e934831vievkj&id=572173631229
https://item.taobao.com/item.htm?spm=a2126o.success.result.1.11084831panGvG&id=661972764915
https://item.taobao.com/item.htm?spm=a2126o.success.0.0.3a414831orYXn2&id=666336741380


三、產品安裝高度要求：

在有效的檢測距離內，我們推薦安裝使用時探頭末端距離被檢測面 5mm 至 20mm為佳，低於 5mm以下為探測

盲區（會產生不穩定因素），20mm以上由於受到環境光干擾的可能性增加，需要對探頭進行圍蔽遮光才能

穩定，我們建議安裝高度為 5mm-20mm之間為好。

注意：固定感測器時，請採用銅柱加螺絲的方式固定，儘量不要採用螺母，因為螺母在擰動時會刮花電路

板，容易造成 PCB線路短路。

四、硬體接線說明：

模組的 VCC和 GND為模組的供電引腳，接機器人主板的 5V電源正極和負極（VCC 為正極，GND為負極）。

除了兩個供電引腳以外，剩下的引腳均為信號輸出腳，信號引腳則要接到 Arduino控制器的 A0-A5模擬輸

入引腳或其他單片機的 ADC引腳。

接線警告：嚴禁將感測器供電正負極接反；也禁止將信號輸出引腳接到 5V電源引腳上；否則將燒壞感測器

模組！！

五、為什麼每一組探頭採集的值會不同？

答：因為感測器每一組探頭的進光量是隨環境變化而變化的，並且被檢測面的顏色也可能存在細微誤差，

所以 5對感測器讀取到的值是有細微差異的，我們通常建議實際編程時按實際場地顏色進行采值後再修改

程式中對應值參數即可。

資料 鏈接：https://pan.baidu.com/s/1RpOWF9jfYj9oVUSq3joDKw 提取碼：dv5r

視頻演示聲明：產品主圖中的演示視頻僅作為產品用途展示，不代表實際發貨配置。

溫馨提示：本產品為模擬信號輸出感測器，支持 arduino uno、micro:bit、掌控板等控制器的模擬輸入 I

O口，其他單片機需要有 5路 AD轉換模組（或內部集成 AD功能的單片機），暫時只提供 arduino控制器

的循跡參考 C代碼，其他代碼暫時需自行研究。


