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■ 內容簡介 

本書從運算放大器電路設計出發，詳細介紹如何以運算放大器來設計控制電路，並應

用所設計的控制電路做控制系統整合實驗。本書可配合"類比控制實驗教學系統"做控

制實驗，這套系統電路完全公開，並在本書中詳細說明電路的設計及調整，另外也以

電子電路模擬軟體Electronics Workbench 來進行模擬實驗，使讀者可獲一完整的控制系

統設計概念。本書適合大學、科大電機、機械、自動控制系「自動控制」課程使用。  
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